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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zaméwienia

Sie¢ wodochgowa zraszania i hydrantowa dla kompleksu rekre@gyg przy Parafiw. Ojca Pio w WWgrowie
ul.Bt.Ks.J.Popietuszki 2

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej ogdélnej specyfikacji tectzniej (OST-0) $ wymagania ogélne dotysze
wykonania i odbioru robét budowy sieci wodggdwej zraszania i hydrantowe] dla kompleksu rekygeago przy
Parafiisw. Ojca Pio w Wgrowie ul.Bt.Ks.J.Popietuszki 2

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspélne dla robotedpgh
szczegO6towymi specyfikacjami technicznymi.

Zakres rob6t budowlanych obejmuje wykonanie wsdgltrobét podstawowych, tymczasowych oraz prac
towarzysacych niezlednych dla wykonania zaméwienia.

1.3. Roboty tymczasowe i prace towarzysgce

1.3.1. Roboty tymczasowe

1.3.1.1. Wykopy

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanibato- wykopu (gcznie i
mechanicznie) powinny ldydostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych, uzbrojenia pewiriego,
zagospodarowania terenu oraz posiadanegetsprechanicznego.

W miejscach skrzzowan z istniepcym uzbrojeniem oraz zbkn do istniegcych budynkéw i drzew
wykopy prowadzi recznie.

Szeroké¢ wykopu liniowego uwarunkowana jest usytuowaniemaiizacji sanitarnej i sieci wodegjowej
w jednym wykopie. Wielké& wykopéw punktowych dostosowana do wymiaréw obiefgtudnie, ttocznie) lub
potrzeb spr&u.. Umocnienigician naley prowadzt w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien
by¢ wywieziony przez Wykonawecna czasowy odkiad.

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniemawmodpaddw atmosferycznych powinny¢tmachowane
przez Wykonawe co hajmniej nagpujace warunki:

a) gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie przyleggjteren;

b) powierzchnia terenu powinna dwyprofilowana ze spadkiem urdawiajacym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajicy do wykopu;

c) w razie koniecznéi wykonany zostanie g odprowadzaicy wod; na bezpieczpodlegicé.

Dno wykopu powinno biréwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunogirpeojektowe;.
1.3.1.2. Organizacja ruchu na czas budowy

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania byd® zaleznosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazbprazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsgayv ten sposédb
bezpieczastwo pojazdbéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtidow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przez dyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéezerw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika  projektu, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovy.
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1.3.2. Prace towarzysace

1.3.2.1. Geodezyjne tyczenie

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie za poraoc
kotkow osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznej$t reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izetme przekae Inzynierowi.

1.3.2.2. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza
Wykonawca zobowazany jest do wykonania geodezyjnej inwentaryzagjiyykonaniu robét.
1.3.2.3. Prace rekultywacyjne
Wykonawca obowizany jest doprowad&iteren budowy po zakezeniu rob6t do stanu pierwotnego.

1.4. Informacje o terenie budowy

1.4.1. Organizacja robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpiearswo wszelkich czynriei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplepecyfikacji technicznych wykonania i odbioru robé
budowlanych.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadfoza ochron znajdujcych s¢ na terenie budowy punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdészkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie interesdw 0sbb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgaeych witacicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtdacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamarozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtoczoeviadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspéitpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca hkdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkakwma instalacji na
powierzchni ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

Wykonawca hdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodr$oi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydaeszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Wykonawca odpowiada za zapewnieniesdodojazdow do posesji przylegtych do terenu budowy

Dla uniknkcia ewentualnych sporéw i roszézé/ykonawca z udziatem przedstawiciela Inwestoraotiak
inwentaryzacji stanu technicznego budynkéw w odlggiido 20m od miejsca wykonywania wiefice

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe, a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drég wewrtrznych. Jednale,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd¥{p one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbwy.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zné& i stosow@& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datye
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
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lub doébr publicznych i innych, a wynikajych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drog ztbgavych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytam substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robét bda mialy aprobat technicza wydara przez uprawniogn
jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpligiczeniu robo6t ich szkodlivésé
zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Jeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materialéw od wiéciwych organdw administracji patwowe;.

1.4.4. Bezpiecz@stwo i ochrona zdrowia

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzedgaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdldoi Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedniy odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dila sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie podlegayj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.4.5. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca we wlasnym zakresie i na wlasny koszyjaoizuje swoje zaplecze budowy, inforgmijna
biezaco Inzyniera o wszystkich umowach zawartych z detaielami nieruchoméxi, dotycacych ich
wykorzystywania przez Wykonawao celéw zwizanych z realizagjzamOwienia. laynier ani Zamawiaicy nie
beda ingerowa& w takie porozumienia, o ile nieztlh one w sprzeczrioi z obowizujacym prawem lub Warunkami
Kontraktu.

1.4.6. Ogrodzenie
Kierownik budowy jest obowzany odpowiednio zabezpieczieren budowy
1.4.7. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wykonawca odpowiada za utrzymanie paizau i w dobrym stanie technicznym chodnikéw i jezda
drogach dojazdowych do terenu budowy.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i urdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.9. Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehigdowy lda uwazane za wlasngé Zamawiajcego.

Wykonawca zobowizany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/
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Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania rob6t i/lub
wysokas¢ kwoty, o ktdn nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

1.5. Klasyfikacja robot wedtug Wspolnego Stownika Zamowen

NAZWA ROBOT KOD
Roboty budowlane w zakresie budowy wodgdw i rurocagéw do odprowadzanigiekow 45231300-8
Wiercenie studni wodnych 45262220-9

1.6. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione poigj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.6.1 Droga tymczasowa (mormawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoomaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawize&ana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.6.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzaty do

notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwagych odbioréw
robot, przekazywania polete innej korespondencji technicznej pauiy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
wykonawe i projektantem.

1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danydkontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.6.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.6.5 Ksiazka obmiardw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanginonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicéw i ew.
dodatkowych zafcznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez hyniera/Kierownika
projektu.

1.6.6. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewaprzez Zamawiafego, niezkdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.6.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentgmjojektow i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.6.8. Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamigedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robét budowlanych.

1.6.9. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia qkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
Z prowadzeniem budowy.

1.6.10.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychedaca autorem dokumentacji projektowej i petd
nadzor autorski.

1.6.11.Rekultywacja - prace mge na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.12.Przedmiar robét - wykaz robot podstawowych w kuodégi technologicznej ich wykonania wraz z ich
szczegotowym opisem lub wskazaniem podstaw ugtalely szczegotowy opis oraz wskazaniemsaikaych

1.6.13.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkargystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotygz proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegmdta nie oznacza automatyczniee wszelkie materialy z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu zakupydobycia materiatéw, dzigawy i inne jakie okaa
sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus na nadkitad czasowo &gj z terenu wykopdw i miejsc pozyskania materiaidiejscowych bda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu roboét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgalizyska na to pisemrzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatdbw do innych robot,znte, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nie przyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiguinozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie taym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie
moze by pdzniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mbtedo czasu, gdydula one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowey $akos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiatéydabzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhaterialtdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowt podstaw do akceptaciji okionej partii
materiatéw pod wzgbem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musza by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie mial zapewnian wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,
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b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy
i powinien odpowiada pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyimiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicginodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjem umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab speini@ wymagania dotyere przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaw i innych parametréw technicznycbrodki transportu
nie spetniajce tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkdzie usuwd na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,chazigodné¢ z dokumentaej projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym piskykonawe oraz poleceniami biyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsok przez Iryniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdébot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatléw i robdt, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwéwiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzamn kwestk.
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Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakd&ci

Wykonawca jest zobowzany opracowd@ i przedstawi do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeibét,

— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

— system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalt wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— sposob oraz formm gromadzenia wynikébw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyckhganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany  spos6b i ferm przekazywania  tych  informac;ji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypinzonraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitda wtasciwosci w czasie transportu,

— sposoOb i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uegdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robét,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli rob6t dxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zat@ong
jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne
do pobierania prébek i badlanaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca hdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatow oraz robdt zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwosé¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres koolir jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadg@jwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
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metod badawczych. 2eli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatéw i dépiuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem aaaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania prédgdetych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym prawdopodobistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéVykonawg do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaabwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie lgyniera/Kierownika projektu Wykonawcagdlzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgwzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogziyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomeazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. i&donaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistew
pismie ich wyniki do akceptacji kiyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio

Wyniki bada& (kopie) kda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraayWykonawca i producent materiatdw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegazqx
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniactizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikow wtasnych bad@antrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatéw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatéw i robot
z dokumenta@ projektows i SST. Mae roéwniez zleci, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtornych
lub dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnxi z:
— Polsky Normg lub
— aprobag technicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPmiskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacjy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
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W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rabezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktGre nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawijaowiazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oh@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eba dokonywane na hbiaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @taska shibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technila, w porazidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelbkda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoéIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez yniera/Kierownika projektu programu zapewnienisofgk i harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika otwgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatdj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przepumease w sposéb cigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jasw@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na
kazde zyczenie Iiyniera/Kierownika projektu.

(4) Dokumentacja projektowa i przetargowa
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(5) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (4) rgstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Irayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy projektova
i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej] w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji yniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z eztaicia wymagamn do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odamym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okréslania ilosci robot i materiatdw

Dhugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w
przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lzda wykonane w spos6b zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rmogy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiarow, ktdrego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

Strona 16



SIEC WODOCIAGOWA NAWADNIAJACA | HYDRANTOWA
dla kompleksy rekreacyjnego przy Paréafii. Ojca Pio w \\growie
OST-0 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | OBIORU ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiaviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogyirostpu robét.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak
niz w ciagu 2 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olyd i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje kynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeitstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdét oraz gotowd do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakk@zenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zqrzez Zamawiagego w obecrigi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagijprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pagowych lub robot uzupetniggych w warstwie
écieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wglkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja dokona pated, oceniagc pomniejszoa
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo roboét jest protokdt odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektowa powykonawcz z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
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N

szczegoblowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentdw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodnézi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. protokoly odbioru i przekazania rob6ét dotycych przebudowy obcej infrastruktury
wihascicielom/operatorom tych ugdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego néglgpgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu yk®iawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Nook~w

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetlnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytfor zwizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresiarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk obmiarovs
ustalon dla danej pozycji przedmiaru robét.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji przedmiaru robét.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji dmiru robét bdzie uwzgédniac wszystkie czynngi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartcs¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymisyaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— koszty rob6t tymczasowych i prac towarzszeh,
— koszty ubezpieczenia,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania specyfikacji technicznychwykonania i odbioru rob6t

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkéw umowy i specyfikacji technicznych wykoraan odbioru
robét obejmuje wszystkie warunki oklene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vegnziarze robot.

9.3. Koszt rob6t tymczasowych i prac towarzysgcych

Koszt rob6t tymczasowych i prac towarzysygch ujty bedzie w koszcie robét podstawowych i w szczegétno
obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz staloczeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmegnikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,
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(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, barier, ozwedéoi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaajihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usdei tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizaajichu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt pompowa prébnych budowy studni wierconych obejmuje:
(a) monta i demonta instalacji do pompowaprébnych i zrzutu wody,
(b) energii elektrycznej ziytej na pompowanie wody,

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa sktadsie bedzie z dokumentaciji:
- Zamawiajcego, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy, obajrajjj
(@) Projekt wykonawczy sieci wodagjowej nawadniajcej i studni wierconych na terenie projektowanego
zespolu obiektow sakralnych i towarzysych w Parafii Rzymskokatolickiej p.wsw. Ojca Pio w
Wegrowie
(b) Informacje do planu BIOZ

10.2Zgodnos¢ robdt z dokumentaci projektowag i SST

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczngomania i odbioru robot i wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przezyhera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obpuje kolejnd¢ ich waznaoscei
wymieniona w dokumentacji przetargowej.

Wykonawca nie mge wykorzystywé bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzj wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiais zgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli
musz wykazyw& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpo@rzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektovs lub SST
i wplynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Whgecy.

10.3Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktoreve jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionycatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urmzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robdt i w sposolagty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiaic kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmtwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonejgar Irzyniera/Kierownika projektu.
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10.4Réwnowaznosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&onkretne normy i przepisy, ktore spetniaaj
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robowdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przemsypaistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy Ilub przepisy, pod warunkiem ich agmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

10.5Przepisy zwhzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dzz 2016 r. poz. 290, 961, 1165, 1250.)

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. w sprawie dziennika budowy, monia
i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszerdawierajcego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953).

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budoych (Dz.U. z 2014 poz. 883

Strona 20



SIEC WODOCIAGOWA NAWADNIAJACA | HYDRANTOWA
dla kompleksy rekreacyjnego przy Paréafii. Ojca Pio w \\growie

SST-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SIEC WODOCI AGOWA

SST-1
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT —
SIEC WODOCI AGOWA NAWADNIAJ ACA
CPV 45231300-8

Strona 21



SIEC WODOCIAGOWA NAWADNIAJACA | HYDRANTOWA
dla kompleksy rekreacyjnego przy Paréafii. Ojca Pio w \\growie

SST-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SIEC WODOCI AGOWA

CZESC OGOLNA

1 Nazwa zamoéwienia

Nazwe zaméwienia podano w ogolnej specyfikacji techngg@ST-0) pkt 1.1.
1.1  Przedmiot i zakres rob6t budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne{&2) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét dla budowy sieci wodagjowej zraszania i hydrantowe] dla kompleksu rekygago przy Parafifw. Ojca
Pio w Wegrowie ul.Bt.Ks.J.Popietuszki 2
Zakres budowy sieci wodagjowej obejmuje sie nawadniagca od wyjscia z budynku do punktéw
nawadniajcych.

1.2 Roboty tymczasowe i prace towarzysgce

Wyszczegolnienie i opis robét tymczasowych orazcpiowarzyszcych podano w ogélnej specyfikacji
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.3 Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogélnej sfikagji technicznej (OST-0) pkt 1.4.

1.4 Klasyfikacja robét wedtug Wspolnego Stownika Zamowen

NAZWA ROBOT KOD

Roboty budowlane w zakresie budowy wodgoéw 45231300-8

1.5 Okreslenia podstawowe

15.1 Sie¢ wodochgowa nawadniapca - si& cisnieniowa zewatrzna przeznaczona do doprowadzania wody do
urzadzer do nawadniania.

1.5.2 Zraszacz nawadniafcy - urzadzenia przeznaczone do podlewania terenéw zielgmgriodow
przydomowych, trawnikéw, parkow itp.

1.5.3 Hydrant ogrodowy — w niniejszym zamoOwieniu oznacza agzenie whczone do wodoggu dla
zapewnienia mdiwosci podhczenia uradzea do nawadniania.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST-0 pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST-0 pkt 2.
2.2. Rury PEHD

Rury PEHD@50-@25 mm, wg PN-EN 1555-2,stosowane jako sieci wodagowe nawadniare-hczone
poprzez zgrzewania doczotowe dla podenia instalacji wewatrznych do urzdzea nawadniajcych

2.3. Kruszywo na podsyple

Podsypka mze by wykonana z materiatlu ziarnistego z piaskwjru lub pospéiki. Uyty materiat na
podsypk: powinien odpowiadawymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06715

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501
2.5. Studzienki rewizyjne

Elementy prefabrykowane obejmuj
- Kregi betonowe,
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- Plyta podwlazowa,
- Piescienie dystansowe pod wiaz
t aczenie prefabrykatow na zapragementow.

2.6. Zwienczenie studzienki

W zaleznosci od lokalizacji studzienki:
- w terenie zielonym - wtaz kanatowyzeliwa sferoidalnego o klasie obgenia B125 wg. PN-EN 124 osadzony
na piekcieniu betonowym

2.7 Skfadowanie materiatéw

Kruszywa naley sktadowa na terenie wyrdwnanym i utwardzonym, zabezpiecaopyzed gromadzeniem
sie wéd opadowych, w sposéb zabezpiegzgje przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyateriatami.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dgsém wody i zanieczyszczeniem.

Przy sktadowaniu rur z tworzyw sztucznych nglsic kierowa& zasad, iz tak diugo jak to tylko mdiwe
powinny one by¥ sktadowane w oryginalnych opakowaniach tzwazkach. Wizki mazna sktadowa jedna na
drugiej (maksimum 3 w stupku, jednak nieasy niz 2 m) pod warunkienmze ramka wizki gérnej spoczywa na
ramce wizki dolnej.

Podczas sktadowania rur luzem (po rozpakowanizek) naley przestrzeganastpujacych zasad:

- gdy nie jest mgiwe podparcie rur na catej diugm to ich spodnia warstwa powinna spoczywsa fatach
drewnianych o szerokoi min. 50 mm i wysokéci zapewniajcej brak kontaktu kielichéw z podtem; rozstaw
tat w odlegtdciach nie wekszych nk 2,0 m,

- sterty rur nalgy zabezpieczy wspornikami bocznymi wykonanymi z drewnadb wytozonymi drewnem) w
rozstawie nie wikszym ni 1,5 m,

- rury o r@nychsérednicach i grubiziachscianek powinny b§ sktadowane oddzielnie, azgli jest to nie maliwe,
rury o najgrubszejciance powinny znajdowssic na spodzie,

- w stercie nie mze znajdowa sig wiecej niz 7 warstw rur, a wysokid sterty nie mee przekroczy 1,5 m,

- warstwy rur naley uktada naprzemiennie z wysuwgiem kielichéw tzn. tak, aby kielichy rur warstwyigzej
nie spoczywaly na kielichach warstwysiej.

Jezeli rury nie zostam wykorzystane (ulkone) w cigu 12 miesicy od daty ich dostarczenia do miejsca
sktadowania nalgy je zabezpieczyprzed promieniowaniem stonecznym przez zadaszéhasopuszczalne jest
nakrywanie sktadowanych rur i uniepivienia ich przewietrzania. Temperatura w miejssktadowania nie
powinna przekracza30°C.

Betonowe izelbetowe elementy prefabrykowane nglsktadowa na terenie wyréwnanym i utwardzonym,
zabezpieczonym przed gromadzeniegvgdd opadowych.

Generalnie elementy prefabrykowane powinny tsktadowane w pozycji wbudowania, przy czym
wysokai¢ sktadowania nie powinna byvieksza nk 1,8 m.

Dopuszcza si sktadowanie kggéw w innej pozycji (nie wbudowania) przy zastosnivaodpowiednich
srodkéw zabezpieczgiych te elementy przed uszkodzeniem i przesuwagiem

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST-0 pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania sieci wodocigowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji powinien wyka&zaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagiennicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciagarek mechanicznych,
- beczkowozow,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Podstawowe wymagania dotyce transportu podane zostalty w OST-0.
4.2. Rury z tworzyw sztucznych

Przew6z rur mze odbywé sie wytacznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej diego
Przew6z rur i prace przetadunkowe powinny stdbywa przy temperaturach powietrza od +5 °C do
+ 30°C. Ze wzgldu na zw¢kszory kruchag¢ materiatu w niskich temperaturach szczegdistraznosé nalery
zachowa przy temperaturach powietrza paji0 °C.
Niedopuszczalne jest rzucanie (zrzucanie rur z showdw) podczas prac przetadunkowych oraz
przecihganie po podtzu. Rury powinny by przenoszone.
Transport rur powinien siodbywa w fabrycznych opakowaniach (ykach, pakietach), ubonych ptasko
i zabezpieczonych przed przemieszczeniem. W prgpagr luzem ich transport nie odbywa sie jedynie przy
spetnieniu nagpujacych warunkow:
0] rury powinny by ukladane na podktadach drewnianych o szewkan najmniej 10 cm i gruldoi minimum
2,5 cm, rozmieszczonych prostopadle do osi rurasteaie okoto 2,0 m,
(i) rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przezeuie np. tektury falistej na w/w podkiadach
drewnianych oraz desek podi¢aichy spinajce burty skrzig samochoddéw,
(i)  dolna warstwa rur powinna zoétaabezpieczona przed przesuwaniem z pomog kotkéw i klindw
drewnianych,
(iv)  w przypadku rur kielichowych powinny one dyktadane naprzemiennie z wysgaiem kielichow tzn. tak,
aby kielichy rur warstwy wiszej nie spoczywalty na kielichach warstwysziej,
(v)  nie dopuszcza siprzewaenia na rurach innych materiatéw.
W trakcie prac przetadunkowych przyygiu zurawi nie dopuszczaesstosowania (w kontakcie z rurami)
metalowych lin i tacuchoéw. W takich przypadkach powinn@ stosowa liny miekkie tj. nylonowe, bawetniano-
konopne itp.

4.1. Betonowe elementy prefabrykowane studzienek

Elementy prefabrykowane powinny dyransportowane w pozycji wbudowania, przy czym okgsé
utozenia nie powinna kiywieksza nk 1,5 m.

Dopuszcza si transport tych elementéw w innej pozycji (nie wbu@nia) przy zastosowaniu
odpowiednichsrodkow zabezpieczagych przed uszkodzeniem i przesuwaniegn si

4.2. Zwienczenia studzienek

Zwienczenia mana transportow@a dowolnym srodkiem transportu pod warunkiem zabezpieczeni&drz
przesuwaniem si Zwienczenia klasy B i D magby¢ transportowane luzem

4.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem zinnymi asortymant&ruszywa Ilub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne wymagania dotycgce wykonania robét
Podstawowe wymagania dotyce wykonania robot podane zostalty w OST-O0.

5.2. Roboty wodochgowe w wykopach otwartych

5.2.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne poleggje na wykonaniu wykopow otwartych w celu idaia przewodéw wodogiowych
nalezy prowadz¢ zgodnie z zasadami podanymi w normie PN-B-10736 .
Jezeli w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczalggy przyjac jako generalp zasad, iz stosowane powinny
by¢ wykopy otwarte obudowane §gkoprzestrzenne), ianach pionowych, zabezpieczonych wypraskami
stalowymi zaktadanymi poziomo i rozparte.
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W zalenosci od $rednicy uktadanego przewodu orazglgdkasci jego ut@enia naley stosowa
odpowiedna, minimalmy szeroké¢ wykopow. Wytyczne dotyeze minimalnej szerokai wykopéw podaje
Tabela 1. i Tabela 2.

Tabela 1. Minimalna szerokdwykopu w zalenosci od srednicy nominalnej przewodu

Lp. E;ggwggungmmama Minimalna szerok& wykopu [mm]
1 DN< 225 DN + 600

2 225 < DN< 350 DN + 650

3 350 < DN< 700 DN + 700

Tabela 2. Minimalna szerokdwykopu w zalenosci od jeqgo gtbokasci

Lp. | Gkbokas¢ wykopu h [m] Minimalna szeroké wykopu [m]
1 h<1,00 0,8

2 1,00h<1,75 0,90

3 1,75 <h< 4,00 0,90

4 h > 4,00 1,00

Wykop naley rozpoczyna od najniszego punktu budowanego kanatu i prowédgo w kierunku
przeciwnym ni spadek dna tego kanatu.

Jezeli gruntu rodzimego z wykopu nie tma sktadowé na odkiad, naley go wywiezé i tymczasowo
sktadow& w miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Jezeli Wykonawca hdzie prowadzit Roboty ziemne przyyeiu sprztu mechanicznego (koparek), wykop
mechaniczny naly zakaiczy¢ zanim osignigta zostanie projektowanagdna dna wykopu. Pozosfatzes¢ Robot
ziemnych do oagnigcia projektowanej ranej dna wykopu naky prowadzé recznie.

Jezeli wykop zostanie wykonany zagbloko naley postpowa wg ponizszych wytycznych:

() niedopuszczalne jest wyrGwnywanie przbgtnia materiatem z urobku,

(I wypelnic przegtbienie do projektowanej ¢dnej dna wykopu mieszagkpiasku (spetniacego warunki
stosowania na podsygki cementu w iléci 50. kg cementu na 1 m3 piasku; wakstveupetniadca zag;sci¢
do wskanika zagszczenia min. 1s>0,97.

W miejscach wyspowania namutéw (gliny i pyly) w stanie plastycemy(l = 0,5+0,3) nalgy stosowd
wzmochnienie podiza w postaci warstwy piasku o ggszasci 0,20m.

Obsypka w strefie przewodu do wysékp0,20 m ponad wierzch rury wykonangznie z jednorodnego
materialu piaszczystego warstwami 0,10 m iggagzona do Is >0,98

Zasypka z gruntu rodzimego zmgczana mechanicznie warstwami 0,20 m do uzyskesieznika
zag:szczenia Is =1,0.

Na odcinkach wyspowania glin pylastych, namutéw oraz humusu, zasypkopow naley wykonywa: z
gruntéw piaszczystych stogujzagszczenie warstwami 0,20m

W miejscu skrzgowan wykopow z istniegcym uzbrojeniem roboty ziemne najewykona r¢cznie pod
nadzorem odpowiednich braowo shezb eksploatacyjnych. Kable i przewody kimjace z wykopem nals
podwiesé w odpowiednio przygotowanych korytkach.

Roboty ziemne przy budynkach nafewykonywa& z zachowaniem szczegdlnej ostmosci w okresie
bezdeszczowym. Przy budynkach roboty ziemnezgyaleykonywa recznie z tradycyjnym umocnieniem palami
szalunkowymi ze starannym rozparciem.

Technologia odwodnienia wykopow musi udiwia¢ prawidtowe odwadnianie w catym okresie trwania
rob6t ziemnych oraz morta i zasypki

5.2.2. Ukladanie przewodow

Roboty polegajce na uktadaniu przewodéw w wykopach otwartych zyafrowadzé zgodnie z zasadami
podanymi w normie PN-ENV 1452-7
Jeili w Dokumentacji Projektowej nie podano inaczegypuktadaniu przewodéw nadg przestrzega
nastpujacych wytycznych:
= w strefie ulgenia przewodu magby¢ stosowane wykznie materialy gruntowe spetiag wymagania
okreslone w punkcie 2.6.
= podsypka dolna powinna ndigruba¢ 20 cm,
= zasypka wsipna powinna miggrubcé¢ 20 cm,
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= materiat gruntowy w strefie wenia przewodu naly zag:sci¢c do uzyskania wskaika zagszczenia min.
1s>0,98.

Dopuszcza si taczenie poszczegoinych rur w daze odcinki (przewody) na powierzchni terenu i
opuszczanie ich do wykopu po zmontowaniu. W takizypadku naley bezwzgtdnie przestrzegawarunku nie
przekraczania dopuszczalnej strzatkiegga, ktom podaje producent rur. Dodatkowo po opuszczenievporu
nalezy sprawdzt jego kade pohczenie kielichowe, upewnigg sk, ze bose kace g wsunite w kielichy zgodnie z
0znaczon na rurach granicwsunkcia.

Niedopuszczalne jest zrzucanie materiatu gruntowegotazony przewdd bezpoednio z samochodow.
Na warstwie zasypki wgpnej naley utozy¢é taémg ostrzegawcg (ciagla, na calej diug&ei przewodu
wodocihgowego).

W strefie ut@enia przewodu nie dopuszcza Biechanicznego zagzczania materiatu gruntowego.
5.2.3. Zestaw hydroforowy
Wymagania ogolne:

= parametry techniczne, rozyganie konstrukcyjne, materiatowe i budowa zestaydrdforowego powinny
by¢ zgodne z projektem, wszelkie ogfsétwa od dokumentacji projektowej (w tym proponoigannych

niz wymienione w dokumentacji technicznej pomp, armatitp.) musza by¢ poprzedzone obliczeniami

wraz ze szczego6towymi rysunkami technicznymi uzgmaymi przez projektanta w formie pisemnej i

dofaczonymi do oferty przetargowej,

= w przypadku proponowania innych réwnaimgich elementéw zestawu hydroforowege wymienionych w
dokumentacji projektowej wykonawca uzyska witeejsz pisemn akceptagj od projektanta w oparciu o
zestawienie z wykazem elementéw zamiennych (pogai producenta dla wszystkich zamiennych
elementéw, zakzy¢ wymagane atestywiadectwa, karty katalogowe oraz DTR). Zgqatojektanta naley
dofaczy¢ do oferty przetargowej,
= zestaw hydroforowy naky wykona jako kompletne, w peni zautomatyzowane, zagregewazdzenie,
Wymagane rozwzania konstrukcyjne:
= wszystkie spoiny na#y wykona w technologii wiciwej dla stali kwasoodpornej (metpdl|G, przy
uzyciu gtowicy zamknitej do spawania orbitalnego w ostonie argonowejdutomatu CNC), przy czym
wykonane spoiny winny liynazyczenie udokumentowane wydrukiem parametrow spayani
kolektory z kr@cami przyhczeniowymi, kotnierze wywijane, — nalewykona ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,
= w celu zmniejszenia oporéw przeptywu odgania kolektoréw naley wykona metod, ksztattowania
szyjek,
armatura zwrotna — nafe zastosow&zawory zwrotne,
armatura odcinaga- zawory kulowe, a dla pomp o prayzu wickszym niz DN 50 przepustnice,
na kolektorach naly zamontowa kotnierze Iine w wykonaniu na énienie nominalne PN10
umazliwiaj ace tatwy monta instalacji przyaczeniowej z obu stron kolektora,
na kolektorze ttocznym wykonanym ze stali kwasoadppl.4301 wg PEEN 10088-1, najfezamontowa
zbiorniki przeponowe o pojeméad 25 dm3 w odpowiedniej ikei stosownie do wydajr$ai uktadu
hydroforowego,
kolektor ttoczny wykonany ze stali kwasoodporngj3D1 wg PE-EN 10088- 1, powiniendgamontowany
powyzej kolektora ssawnego,
w zestawie naley przewidzié dodatkowe zabezpieczenia przed suchobiegiem, vegmkolektor ssawny
i szak sterownicz nalezy przystosowa do zamontowania sond obeéoowody, (na kolektrze powinno by
przytacze do COW),
predkos¢ przeptywu medium w kolektorze ssawnym powinna vyl,5 m/s
konstrukcg wsporcza zestawu hydroforowego nglavykona ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,
celem minimalizacji rozmiar6w ugdzenia na konstrukcji wsporczej powinna lzamontowana szafa
sterownicza. Przy szafie sterowniczej aglzamontowa na wysokéci wzroku manometry kontrolne,
zestaw hydroforowy naky zamontowa na podktadkach wibroizolacyjnych w celu ogranidaen
przenoszenia drgana posadzk
Szafa sterownicza:
= obudowe nalezy wykona® z metalu, malowanproszkowo w kolorze RAL7040, powinna posiadtopie
ochrony nie mniejszy nilP 54,
= powinna posiadaznak CE,
= wymagane wyposanie rozdzielni steragej:
O sterownik mikroprocesorowy wspoétpragey z przetwornig czestotliwosci ,
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przetwornica ogstotliwasci firmy Danfoss z wbudowanym filtrem RFI klasy 1B,

odrebne moduly sterownika i klawiatury,

aparatura zabezpieczep-taczeniova: wytacznik silnikowy (zabezpieczenie zwarciowe i termie,
rozlacznik gtowny,

kontrola faz zasilania: spadek naga, asymetria, kolejr$é faz,

kontrola cénienia: przetwornik énienia,

sygnalizacja zasilania, pracy pomp,

reczne zagczanie pomp — przyciski pédietlane,

czujnik cénienia zamontowany do rozdzielni za pomatczy o stopniu ochrony IP 68,
umazliwiaj acych tatvg wymiare,

Ooooooogo

Sterownik mikroprocesorowy:

sterownik, powinien posiadanazliwos¢ pracy z przetwornicczestotliwosci,

sterownik, powinien posiadanozliwos¢ komunikacji i wykonania wizualizacji zestawu hytbmowego,
sterownik naley wyposay¢ w zfacze RS 485 i 232 oraz dodatkowe §e& pomiarowe pozwalage na
podhczenie r@nych uradzeh pomiarowych, takich jak émieniomierze, przeptywomierze i czujniki
temperatury,

sterownik powinien umdiwia¢ sterowanie pracpomp z zachowaniem odpowiedniej kolejcizabczania
i wytaczania pomp (prze¢zanie pomp po kalym cyklu pracy),

sterownik powinien unieniiwia¢ jednoczesne zgdzanie wgcej niz jednej pompy, przesuwgj w czasie
rozruchy poszczegdlnych pomp,

sterownik powinien blokowamazliwos¢ natychmiastowego wtzenia / wydczenia pompy po wytzeniu /
witaczeniu poprzedniej, poprzez co unietiwia pulsacyjr prac w przypadku gwattownych zmian poboru
wody,

sterownik powinien pozwadana ograniczanie maksymalnej liczby pomp pracygh jednoczénie,
sterownik powinien zabezpieczaestaw przed suchobiegiem, wszapc kolejno poszczegdline pompy
zestawu przy spadkuscienia na ssaniu potgj wartagci zadanej (dla zestawdw z bezpadnim
podhczeniem do wodoggu) lub w przypadku, gdy poziom wody w zbiornikunty sie ponizej wartaci
zadanej,

sterownik powinien posiadaabezpieczenie i wytzat pompy w przypadku przekroczenia dopuszczalnego
cisnienia w kolektorze ttocznym,

sterownik powinien umdiwi ¢ wkaczanie pomp pomocniczych w przypadku, gdsynidéa cénien w
kolektorze ttocznym i ssawnym przekracza ich malaypwysokdé podnoszenia,

sterownik powinien umdiwia¢ na zablokowanie pracy pomp po przekroczeniu

zaprogramowanego czasu,

sterownik powinien umdiwia¢ przehczanie pomp, w czasie matych poboréw

wody zapewniajc ich optymalne wykorzystanie,

sterownik powinien umdiwia¢ dopasowanie uktadu do charakterystyki rugguai

ttocznego w zalenosci od liczby whczonych pomp poprzez dyskretne zmiarypienia,

sterownik powinien umdiwia¢ dopasowanie ukfadu charakterystyki ruagci , w przypadku dodatkowego
wyposaenia uktadu w przeptywomierz z nadajnikiem popraealeznienie cénienia na wyjciu z
pompowni od przeptywu,

sterownik powinien umdiwia¢ wspotprag z modemem radiowym, co pozwala na przesytanieadggn
drog radiows,

sterownik powinien umdiwia¢ wspotprag z modemem GSM, co pozwala na przesylanie sygnpiagez
siet komdrkow - wysytanie wiadoméxi poprzez modem GSM przy zestawie do modemu GSM pr
komputerze lub wysytanie wiadorsw SMS,

sterownik powinien umdiwia¢ wspotprae poprzez sié telekomunikacji z wykorzystaniem modemu TP.
S.A.

sterownik powinien umdiwia¢ wspotprae z komputerem za pomgpofaczenia kablowego poprzexcke
szeregowe w standardzie RS 485 i 232

sterownik powinien umdiwia¢ rejestrag zuzycia energii elektrycznej,

sterownik powinien umdiwia¢ automatyczs zmiare parametrow pracy zestawu w zadanych przedziatach
czasowych,

sterownik, powinien posiadanozliwos¢ odczytu z panelu sterownika ($wietlacz na drzwiach szafy):
cisnienia ssania, ttoczenia, obrotykstotliwas¢ silnika z przetwornig,

sterownik naley wykona w stopniu ochrony IP 54,

sterownik powinien posiadanak CE,
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Serwis:
= ogolnopolska wyspecjalizowana &igerwisowa,
= maksymalny czas reakcji w przypadku awarii w czaggeprzekraczapym 12 h,
= zapewnienie obstugi serwisowej w odlegloco najwyej 150 km od miejsca zabudowania,
= mozliwo$é¢ zlecenia statych konserwacji zestawu hydroforowsgikresie pogwarancyjnym,
Wymagania ogdlne:
= wszystkie opisy na ugglzeniu nalgy wykona w jezyku polskim,
= wszystkie komunikaty wiwietlane przez sterownik powinny &w jezyku polskim,
= urzadzenie powinno posiadaitest Higieniczny na caly zestaw hydroforowy
= urzadzenie powinno posiadalokumentagj techniczno-ruchowDTR w jezyku polskim, ktéra zawiera:
a. instrukcg montau i eksploatacji w tym spos6b pggbwania w sytuacjach awaryjnych oraz wykaz
czgsci zamiennych,
instrukcg obstugi i konfiguracji sterownika,
schematy elektryczne szafy sterowniczej,
rysunek ztaeniowy,
rysunek rozmieszczenia elementéw na drzwiach stefpwniczej,
karte identyfikacyjra zestawu,
karte gwarancyja,
dokumentagj zbiornikow przeponowych,
protokot z badania zestawu hydroforowego,
rzeczywisy charakterystyk hydraulicza Q-H urzdzenia,
deklaracg zgodndci,
dokumentacje zbiornikdw przeponowych utiiwiajaca ich rejestrag przez Urad
DozoruTechnicznego,
urzadzenie powinno prz&§ préby szczelngi i cisnieniowy na stanowisku badawczym potwierdzone
raportem z bada
urzadzenie powinno byproduktem polskim,
urzadzenie powinno posiadagodnd¢ z dyrektywa 89/392/EEC — maszyny,
rozdzielnia sterujca powinna b§ zgodna z dyrektywami:
0 - 73/23/EEC — wyposanie elektryczne do stosowania w agloeym zakresie napt,
O - 89/336/EEC — zgodré elektromagnetyczna,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

—AT T S@moao0o

6.1. OgOlne zasady kontroli jakgci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST-0 pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania materiatow do betonu i zapraw i
ustalic recepg.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowizany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobdét w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej OST i zaakceptowaprzez lrkyniera.
W szczegélngci kontrola powinna obejmowa
— sprawdzenie r@nych zalaonych faw celowniczych w nawdaniu do podanych stalych punktow
wysokasciowych z doktadngcia do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
— badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,
— badanie odchylenia osi przewodu,
— sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowa przewodow i studzienek,
— sprawdzenie prawidiovici utozenia przewodow,
— préba szczelnei przewodu,
— badanie wskanikéw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rdnych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,
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— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa powinno wynosi wiecej
niz+ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze n 0,1 m,

- odchylenie grubgi warstwy podtga nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenifegtcsci osi utaronego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek# + 5 cm,

- odchylenie spadku wonego przewodu od przewidzianego w projekcie nievipoo przekracza -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadks)10% projektowanego spadku (przy zkgzonym
spadku),

- wskaznik zag:szczenia zasypki wykopdw okteny w trzech miejscach na diugm 100 m powinien by zgodny
z pkt5.2.1,

- rzgdne montau zraszaczy i pokryw studzienek powinnyhyykonane z doktadricia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-0 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarove jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6ét podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania przewoddw wodagowych i zraszaczy,
- wykonane studzienki chtonnej,
- wykonana izolacja,
— zasypany zagzczony wykop.
Odbior robét zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania og6lnego ppstrobat.
Diugas¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST-0 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuykonanie robét podstawowych, tymczasowych i
prac towarzysgych:
- oznakowanie robot,
— dostaw materiatow,
- wykonanie robdt przygotowawczych (pomiary, wytydeetnasy),
- wykonanie wykopu wraz z zabezpieczeni@ian wykopu,
— przygotowanie podim,
— ulozenie przewodéw wodogjowych,
- wykonanie izolacji studzienek betonowych,
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— zasypanie i zagzczenie wykopu,

— transport nadmiaru urobku,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawgregbiegu kanaitu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r-Prawa Budowlane (DniB9 poz.414-tekst jednolity Dz.U.z 2006r.
nr.156 poz. 1118 z @hiejszymi zmianami).

10.1Normy

1 PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizamy)

2 PN-EN 1555-2 Systemy przewodéw rurowych z tworsgiucznych do przesytania paliw
gazowych - Polietylen (PE) - €€ 2: Rury

3 PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

4 PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bgpetniaczy stosowany na geo

5 PN-EN 124 Zwiéczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni dla ruchu
pieszego i kolowego

6 PN-H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych

7 BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonggKbetonowe elbetowe.
8 PN-EN 13331-2U  Systemy obuddw do wykopoéw €4€2: Ocena na podstawie obliczieb

bada

9 PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdéne

10 PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

11 PN-EN 476 Wymagania ogolne dotycz elementéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej

12 PN-EN 752-1 Zewgirzne systemy kanalizacyjne — Badp og6lne i definicje

13 PN-EN 752-2 Zewgirzne systemy kanalizacyjne — Wymagania

14  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

15 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natw@alo nawierzchni drogowycHwir i
mieszanka

16 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam@alwierzchni drogowych

17 PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

18 PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla epradéw wodocigowych i

kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

10.2Inne dokumenty
- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci woetgowych” — COBRTI INSTAL Zeszyt 3 2003.
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SST-2

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT —
WIERCENIE STUDNI WODNYCH

CPV 45262220-9
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CZESC OGOLNA
1  Nazwa zamdwienia
Nazwe zaméwienia podano w ogdlnej specyfikacji techngg{@ST-0) pkt 1.1.

1.1 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne {S2) &t wymagania dotycce wykonania i odbioru
robé6t dla budowy studni wierconycheaja wodnego dla sieci wodagjowej zraszania i hydrantowej dla kompleksu
rekreacyjnego przy Parafiiv. Ojca Pio w WWgrowie ul.Bt.Ks.J.Popietuszki 2
Zakres opracowania obejmuje budostudni wierconych i zbiornika hydroforowego wrazespotem pompowym

1.2 Roboty tymczasowe i prace towarzysice

Wyszczegoblnienie i opis robét tymczasowych oragowarzysgcych podano w ogdlnej specyfikacii
technicznej (OST-0) pkt 1.3.

1.3 Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w ogoinej sfikkayji technicznej (OST-0) pkt 1.4.

1.4 Klasyfikacja robot wedtug Wspélnego Stownika Zaméweén

NAZWA ROBOT KOD

Wiercenie studni wodnych 45262220-9

1.5 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST

1.6  Wymagania ogélne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz zgod&®z dokumentagj Specyfikacy
Techniczn i obowiazujacymi normami . Ponadto wykonawca wykona roboty zged poleceniami Zamawigjiego
i nadzoru.

2 MATERIALY

2.1  Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST-0 pkt 2.
2.2  Materialy:

rura wiertnicza do studni wierconych
rura nadfiltrowa PE

rura podfiltrowa

filtr szczelinowy osiatkowany

pompy

zwir i pospoétka ptukana

kregi betonowe nadstudzienne
pokrywa nadstudzienna

2.3 Skiadowanie

Materiaty naley skltadowé na terenie wyréwnanym i utwardzonym, zabezpieczopyzed gromadzeniem
si¢ wod opadowych, w sposéb zabezpiegzgje przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyateriatami.
Przy sktadowaniu rur z tworzyw sztucznych issic kierowa zasad, iz tak dtugo jak to tylko madiwe powinny
one by skladowane w oryginalnych opakowaniach tzwazkach. Wizki mazna sktadowé jedna na drugiej
(maksimum 3 w stupku, jednak nie #gj niz 2 m) pod warunkiene ramka wizki gornej spoczywa na ramce
wiazki dolnej.

Podczas sktadowania rur luzem (po rozpakowanizek) naley przestrzeganasgpujacych zasad:
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= gdy nie jest maiwe podparcie rur na calej diugm to ich spodnia warstwa powinna spoczywa fatach
drewnianych o szerokoi min. 50 mm i wysokéci zapewniajcej brak kontaktu kielichéw z podiem;
rozstaw tat w odlegkeiach nie wgkszych nk 2,0 m,

= sterty rur naley zabezpieczywspornikami bocznymi wykonanymi z drewnadb wylozonymi drewnem)
w rozstawie nie wikszym ng 1,5 m,

= rury o r&nychsrednicach i grub&iachscianek powinny bg sktadowane oddzielnie, azgli jest to nie

mozliwe, rury o najgrubszejciance powinny znajdowssi¢ na spodzie,

= w stercie nie mze znajdowa si¢ wigcej niz 7 warstw rur, a wysoko sterty nie mee przekrocz§ 1,5 m,

= warstwy rur naley uktada& naprzemiennie z wysugtiiem kielichow tzn. tak, aby kielichy rur warstwy

wyzszej nie spoczywaly na kielichach warstwysziej.

Jezeli rury nie zostampwykorzystane (ulzone) w cagu 12 miesicy od daty ich dostarczenia do miejsca
sktadowania naley je zabezpieczyprzed promieniowaniem stonecznym przez zadaszRigeopuszczalne jest
nakrywanie sktadowanych rur i uniesizvienia ich przewietrzania. Temperatura w miejsktadowania nie
powinna przekracza30°C.

Elementy studni nadg sktadowa w warunkach analogicznych jak rury z tworzyw sztuech.

Betonowe izelbetowe elementy prefabrykowane nglsktadowa na terenie wyréwnanym i utwardzonym,
zabezpieczonym przed gromadzeniegwgdd opadowych.

Generalnie elementy prefabrykowane powinn§ sitadowane w pozycji wbudowania, przy czym wysgko
sktadowania nie powinna byvigksza nz 1,8 m.

Dopuszcza sisktadowanie lggéw w innej pozycji (nie wbudowania) przy zastosnivaodpowiednich
srodkéw zabezpieczgiych te elementy przed uszkodzeniem i przesuwasiem

3 SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST-0 pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania studni wierconych

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyk&zsic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
= zurawi budowlanych samochodowych,
koparek podsbiernych,
spycharek kotowych lubagiennicowych,
sprztu do zagszczania gruntu,
urzadzenia wiertnicze do wieraaudarowych grednicy do 250mm
kompresor
rury wiertnicze
wciggarek mechanicznych,
beczkowozow,
wyrzynarek (nawiertarek).

4 TRANSPORT

4.1 Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Podstawowe wymagania dotyce transportu podane zostaty w OST-0.
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére unatwiaja bezpieczny
przewoz sprtu specjalistycznego i materiatévieyttych do realizacji kontraktu..

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotycgce wykonania robot
Podstawowe wymagania dotyce wykonania robot podane zostalty w OST-O0.
5.2  Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do prac wiertniczych lokalizagtudni naley wyznaczy przez uprawnionego geodete
wzgledu na podziemne uzbrojenia terenu. Wyznaczenietpwalkrcenia powinno odbywasie w obecnéci
Zamawiajicego i wykonawcy prac wiertniczych -moatsprtu i urzadzea wiertniczych
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5.3 Roboty wiertnicze

5.3.1 Wykonanie otworu studziennego

Wykonanie i odbidr studni musi byggodny z PolskNormg PN-6-02318. Studnie naig

wykona® w czesci prefabrykowane). Otwor wykonangdizie metod obrotova.

-pompowanie oczyszczgje przeprowadziprzy wyciu pompy samozasysggj o wydatku i wysoksei
podnoszenia dostosowanej do konstrukcji otworu asiezpozwalaicym na uzyskania klarowso wody.
5.3.2 Badania fizyko-chemiczne i bakteriologiczne.

Podczas pompowania, najepobra probke wody do analizy fizykochemicznej.

Badania te wykoranalery zgodnie z Rozpoazizeniem Ministra Zdrowia z dnia

29.03.2007 r. Dz.U. 07.61.412, zmiatho rozporzdzenia z 20.04.2010 r. Dz.U. 2010.72.466
Badania bakteriologiczne wykofiagodnie z zakznikiem Nr.1 do w/w Rozposgzenia. W
badaniach fizyko-chemicznych najeokresli¢ wszystkie parametry niegtine do okréenia
przydatndci wody do celow jakim ma shy¢.

5.3.3 Montaz pomp.

Do otworu zabudowapomp giebinowa o odpowiednich parametrach i dostosoavela
wydajnaci warstwy wodonénej okrélonej w wyniku pompowsa pomiarowych i celu
jakiemu ma shay¢ studnia zgodnie z programem funkcjonalrgtkiowym.

5.3.4 Wykonanie obudowy studni.

Otwor studni naley obudowa studni z kregdw betonowych nie wystaga ponad ustalony poziom terenérédnicy
1000 mm przy zachowaniu wymagtgechnicznych i technologicznych. Obudomalezy przykry¢ ptyta podwtazovy
z wkazem kanatowym zeliwa sferoidalnego o klasie ohgenia B125 wg. PN-EN 124 osadzony na §ggmiu
betonowym

5.3.5 Wymiary obudowy.

Wymiary obudowy powinny byydostosowane do poziomu wyprowadzenia ze studacigu ssawnego oraz
armatury.

5.3.6  Gfowica studni gibinowej z orurowaniem.

Gtowica studni powinna liydostosowana dérednicy rury nadfiltrowej érednicy rur pompowych.
Glowica studni powinna liywyposaona w nasfpujacy osprzt i armatue :

1) rurochgi technologiczne ssawne z rur REZone poprzez zgrzewanie doczotowe

2) zawOr zwrotny gwintowany

Orurowanie studni sktadaest nas¢pujacych element :

1) rura ssawna pompy

2) sonda suchobiegu

3) podejcie rury wodocigowej z PEHD.

5.3.7 Montaz obudowy.

Obudowve studni naley montowa& po uprzednio wykonanym odwiercie prostopadle dawsw studni.
Po ustawieniu kigéw obudow nalezy przykry¢ ptyta podwlazow z wtazem.

5.3.8 Prace geodezyjne.

Otwor naley zaniwelowaé w nawiazaniu do pastwowej sieci geodezyjnej. Ponadto nglekresli¢
wspohrzdne topograficzne.

6 KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST-0 pkt 6.
6.2 Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatléw do betonu i zapraw i
ustalic recepg.
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6.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowazany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobo6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslong w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.
W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa
» sprawdzenie kgdnych zataonych taw celowniczych w naw#aniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z doktadngcia do 1 cm,
» badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienawod
= badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego
lub betonu,
sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektovy zalazenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku,
sprawdzenie prawidiowoi utozenia przewodow,
proba szczelnii,
badanie wskanikbw zag:szczenia poszczegolnych warstw zasypu,
sprawdzenie rdnych posadowienia i pokryw wiazowych,
sprawdzenie zabezpieczenia przed kerozj

6.2.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

= odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopé powinno wynosi
wiecej nz = 5 cm,

= odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyicksze n 0,1 m,

= odchylenie grubgci warstwy podtéa nie powinno przekracéa 3 cm,

= odchylenie szerokmi warstwy podi@a nie powinno przekracza 5 cm,

= odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylewiéegtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praeka + 5 mm,

= odchylenie spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadki) 0o projektowanego spadku (przy zkgzonym
spadku),

= wskaznik zag:szczenia zasypki wykopéw okteny w trzech miejscach na diugm 100 m powinien by
zgodny z pkt 5.2.1,

* rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do+ 5 mm.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST-0 pkt 7.
7.2  Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 0Ogoblne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST-0 pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami biyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2  Odbior robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykonane odwiertu, filtru i obsypki

roboty montaowe wykonania rur,

wykonane studzienki-obudowy,

wykonana izolacja,

zasypany zagzczony wykop.

Odbior robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania og6lnego ppstrobot.

Strona 35



SIEC WODOCIAGOWA NAWADNIAJACA | STUDNIE WIERCONE
na terenie projektowanego zespotu obiektow sakcalmyowarzysacych w Parafii Rzymskokatolickiej p.éw. Ojca Pio w \Wgrowie

SST-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
WIERCENIE STUDNI WODNYCHODWODNIENIE

9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST-0 pkt 9.

9.2  Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmgjleonanie rob6t podstawowych, tymczasowych i
= prac towarzyszych:

oznakowanie robot,

dostave materiatow,

wykonanie rob6t przygotowawczych (pomiary, wytydeamasy, rozbiérka nawierzchni),

wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoamiEmscian wykopu i jego odwodnienie,

przygotowanie podiza,

utozenie przewodoéw, obudowy studni

wykonanie izolacji elementow betonowych,

zasypanie i zagzczenie wykopu,

transport nadmiaru urobku,

przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawqaegbiegu kanatu.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r-Prawa Budowlane (DniB89 poz.414-tekst jednolity Dz.U.z 2006r.
nr.156 poz. 1118 z faiejszymi zmianami).

10.1 Normy

1 PN-G-02318:1994 Studnie wiercone-Zasady proje&toay wykonania i odbioru

2 PN-93/G-02319 Studnie wiercone- Rury petne iidilte - Wymiary i wymagania ogoine

3 PN-88/B-6715 Studnie wiercone — Piaskiry filtracyjne

4 PN-G-02321:1997 Studnie wiercone-Obudowa i wypesia-Wymagania

5 PN-EN 1555-2 Systemy przewodow rurowych z tworsyptucznych do przesylania paliw
gazowych - Polietylen (PE) - € 2: Rury

6 PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

7 PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik asfaltowy bgpetniaczy stosowany na geo

8 PN-EN 124 Zwiéczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni dla ruchu
pieszego i kotowego

9 BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonggkbetonowe ielbetowe.

10 PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagdéne

11 PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dleepradéw wodocigowych i

kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

10.2 Inne dokumenty
~Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wadgowych” — COBRTI INSTAL Zeszyt 3 2003.
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